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Dans le cadre du groupe PERFORM, nous étudions |'application de diverses méta-heuristiques a la
résolution de problemes combinatoires. Nous nous intéressons plus particulierement a I'étude des
algorithmes évolutifs : ce sont des algorithmes stochastiques qui utilisent certains principes
élémentaires de la génétique. Ils sont utilisés pour résoudre des problemes d'optimisation dans
divers domaines d'application. Cependant, deux inconvénients majeurs détériorent les performances
de ces algorithmes::

- leur co(t d'exécution important ;
- laperte deladiversité dans la population des individus engendrés.

L'hybridation de plusieurs heuristiques et la paralédisation sont des techniques fréquemment
utilisées pour réduire le colt d'exécution, améliorer la qualité de la solution finale, et accroitre la
taille et la"complexité" des problémes traités.

Nous nous proposons de présenter une autre technique basée sur Il'gout dinformations
complémentaires dans la fonction objectif. Cette technique permet, non seulement d'améiorer la
qualité des solutions engendrées par un algorithme de recherche locale, mais aussi d'augmenter la
diversité de la population d'un algorithme évolutif. Nous illustrerons nos propos par une application
de cette technique a un probléme d'ordonnancement de type job-shop. Nous terminerons par une
comparaison des performances obtenues par différentes méta-heuristiques parmi lesquelles les
algorithmes génétiques et les algorithmes itératifs de recherche locale (hill-climber).



